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(hariot télescopique rofatif RTH 5.30S
MACHINE Capacité de levage maximale 4.999 kg (CDG 500 mm)
Houteur de levage maximale 29,90 m
Modgle Mercedes OM 934 LA Stage IV Mercedes OM 924 LA Stage 3A
Puissance nominale 150 kW - 203 cv @ 2.200 t/min 145 kW-196 cv a 2.200 t/min
Couple maxi 800 Nm @ 1.200-1.600 t/min 705 Nm @ 1.200-1.600 t/min
LI Gyindrée 5131 48]
MERCEDES - L c
(ylindres 4 en ligne 4 en ligne
Injection Diesel d injection directe furbocompressé
Refroidissement Eau — intercooler
Modele J(B ECOMAX stage IV i JCB DIESELMAX stage 3A
Puissance nominale 129 kW -175 cv a 2.050 t/min 120 kW-162 cv a 2.200 t/min
Couple maxi 690 @ 1.500 t/min 657 a1.500
MOTEUR - JCB (ylindrée 4.765 4399
(ylindres 4 4
Injection Diesel @ injection directe turbocompressé Diesel @ injection directe turbocompressé
Refroidissement Eau — intercooler Eau — intercooler
Type Hydrostatique
Modele Bosch — Rexroth
TRANSMISSION Pression maximale 500 bar
(ylindrées Pompe d cylindrée variable contrdlée électroniquement. Moteur & cylindrée variable
Boite de vitesse Boite 2 rapports avant et arrigre
Type Essieux avec réductions épicycloidales
Essieu arriére Oscillant, braquant avec blocage hydraulique automatique
ESSIEUX ET EREINS Ess?eu avunt. 05ci|.|u.nr, bra\quu.nr ulvec. correcteur de dé\{ers +/-10°
Frein de service Multidisque @ bain d’huile sur chaque essieu
Frein de stafionnement Hydraulique de type négatif
Dimensions des pneus 445/65R 22,5
Vitesse de déplacement maxi 40 km/h
Effort de traction maximale au crochet 80 kN
PERFORMANCES Pente franchissable 40%
Rayon de giration (d I'extérieur des fourches) 6.570 mm
Totale @ vide 21.830 kg
POIDS Essieu avant a vide (flache rétracté et baissée) 10.830 kg
Essieu arriére a vide (flache rétracté et baissée) 11.000 kg
Huile moteur Mercedes stage IV Mercedes stage 3A JCB stage Vi JB stage 3A
. Carburant 1801 1801 2001 2001
CAPACITE AdBlue 401 n.a. n.a. n.a.
RESERVOIRSET y -
CIRCUITS Huile hydraulique 2201 2201 2101 2101
Huile moteur 20,51 20,51 141 141
Systéme de refroidissement 361 361 241 241
Pression maxi 350 bar
Systeme Load sensing
CRCUIT Pompe hydraulique Bosch Rexroth — Cylindrée variable
HYDRAULIQUE Distributeur pour mouvements fléche et tourelle Danfoss — Valve électro-proportionnelle SIL 2
Distributeur pour stabilisateurs Bosch Rexroth — Activation électrohydraulique
Commandes 2 joysticks Danfoss & commande électrohydraulique proportionnelle avec dispositif ‘homme mort’
Gestion avec technologie CAN bus
EN 13849 : concernant la sécurité de toutes les commandes de la machine
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Correcteur de dévers automatique
Stabilisateurs @ ciseaux

Via Magellano, 22 - 41013 Castelfranco Emilia, Modena, lalia - Tel: +39 059 8630811 - Fax: +39 059 8638012
commerciale@magnith.com - www.magnith.com

Hauteur de levage maximale : 29,90 m
Porté maximum de la flache : 25,85 m
Transmission hydrostatique @ commande électronique
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Abaque de charge sur stabilisateurs déployés en rotation avec Abagque de charge frontale sur pneus avec fourches JW 2000 REP 2-4,5
fourches potence avec treuil 2.000 nacelle extensible rotative 500kg
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crochet 3,5 tonnes crochet 5 tonnes Nacelle 6,5m 500kg avec treuvil 300kg Plateforme télescopique TP
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potence avec treuil 800 potence avec treuil 1.500 nacelle télescopique pivotante positif-negatif avec rotation 340 nacelle télescopique pivotante positif-negatif avec rotation 340
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